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_ 7SEGMENT SAYAC

PROJENIN TANIMI

Projemizin amaci dahili bir butona basildiginda saymaya baslayan, sayilar
7 segment uzerinde gosteren ve ikinci bir butona basilmasiyla sayimi durduran
sayac yapmaktir.

CALISMA PRENSIBI

Birbirinden bagimsiz u¢ buton bulunmaktadir. Butonlardan biri 7 segment
uzerinde O'dan 9'a kadar 1Mhz'lik islemcinin saat frekans1 hizinda saydirmaya
baslayacak, digeri ise 1Mhz'lik gecikme zamani icerisinde basihi tutulmak
kosuluyla sayim islemini durdurarak sayaci 0 konumuna getirecektir. Ayrica
1Mhz'lik gecikme zamanindan etkilenmeyen bir de sifirlama butonu
bulunmaktadir.

PIC 16F84A IiCERISINE GOMULEN KOD

Programlama yapilmak icin MPLAB IDE v8.83 editorua kullamlmistir.
Yazilan kod asagidaki gibidir:

e P ) T I Wi A P
LIST P=16F84
INCLUDE "P16F84.INC" :16F84A kiitiiphane bilgisi cagnldi

__config _CP_OFF& WDT_OFF&_PWRTE_ON& _RC_0OSC

B B

: Adres tammlama blogu
SAYAC1 EQUh'oC ;gecikmeyi saglamak icin tammlanan ilk sayag degiskeni
SAYAC2 EQU h'0oD' ;gecikmeyi saglamak icin tamimlanan ikinci saya¢ deg@iskeni
SAYAC3 EQU h'OE' ;sayag icin tammlanan sayac degiskeni
ORG 0x00 ;program 0x00’dan baslat
: Portlarin durumunu belirleme blogu
CLRF PORTB ;port B'nin igini sifirla
BSF STATUS,5 ;BANKZ e geg
CLRF TRISB ;port B'nin uglanm gilas yap
BSF TRISA,L ;port A'nin 1. biti girig
BCF STATUS,5 ‘BANK2’ye gec

: Program Blogu
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BASLA

CLRF SAYAC3
MOVLW 0x0F
MOVLW B'00111111"
MOVWEF PORTBE
BTFS5S PORTA,1
GOTO BASILMA
BTFSC PORTA,1
GOTO BASLA

;sayac3’iin icini sifirla

;W yazmanina 0x0F’i yiikle
;W yazmamna h'3F’ yiikle

7 Segment Sayac Raporu

;port B'de 1 olan yerleri high yap

;port A'nin 1. bitini 1 mi?

;hayir, basilmaya git

jport A'mn 1. Biti 0 mu?

;baslaya git

£

Sayacin baslatilmasi alt programi

BASILMA

MOVLW 0x0F
ANDWEF SAYAC3 W
CALL CEV_TAB
MOVWE PORTE
BTFSS PORTA,2
GOTO SIFIRLA
CALL DELAY

INCF SAYAC3F
GOTO BASILMA

;W yazmanina 0x0F’i yiikle

;sayac3 ile W yazmanin test et

;cev_tab’1 cagir

;Wdaki degerleri port B gikisina gonder

;port A'nin 2. biti 1 (set) mi?

shayir, sifirla’va git
;delay’i cagir
;jsayac3d’i 1 artir
;basilmaya git

B B e
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Sayacin sifirlanmasi alt programi

SIFIRLA

CLRF SAYAC3
GOTO BASLA

¥

Gecikme alt programi

DELAY:

MOVLW d'255'
MOVWE SAYACI

JLOOP:

MOVWEF SAYAC2

KLOQOP:

DECFSZ SAYACZF
GOTO KLOOP
DECFSZ SAYACLF
GOTO JLOOP
RETURN

;gecikme stiresini ver
;sayacl’e yiikle

;sayac?’ye yiikle

;sayac2’yi 1 azalt
;kloop’a geri dén
;sayacl’i 1 azalt
;jloop’a geri don
;geri don

El

7 segment degerleri alt program

CEV_TAB

ADDWEF PCL,F

RETLW B'001111171
RETLW B'00000110'
RETLW B'01011011'
RETLW B'01001111
RETLW B'01100110'
RETLW B'01101101
RETLW B'01111101'
RETLW B'00000111
RETLW B'01111111
RETLW B'01101111'
GOTO BASLA

;pel’yve w'yu yitkle
;0

1
2
3
4
]
6
7
8
9
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;baslaya don
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z Programin sonlandirilmasi alt programi
BITIR

GOTO BITIR :bitire diin
END :bitir
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Alt programlan tek tek ele alarak kodlarn aciklayalim:

BASLA

Programin bu boluimiunden once portlar sifirlaniyor ve giris, cikis
tanimlamalan yapiliyor. Simdi ise, 7 segment lizerinde sirayla sayilar: yazdirmak
uzere arttirma islemeni yapmak uzere tamimladigimiz SAYAC3 sayacim oncelikle
sifirhyoruz. Ardindan b portundan cikis yaparak calistirdigimiz 7 segment’e ilk
deger olarak “0"1 tamumlayarak goruntiliyoruz. Daha sonra giris portu olarak
ayarladigimiz A portundan “high” sinyali gelip gelmedigini kontrol ediyoruz.
Butona basilmamissa “high” sinyali alinir ve tekrar BASLA alt programi
calhistinlarak sonsuz donguye girilir. Basildiginda “low” sinyali alinarak BASILMA
alt programina gidilir.

BASILMA

Programin bu boluminde W yazmanina sayacin ulasmasini istedigimiz en
yuksek degeri (‘OF’) atiyoruz. Daha sonra onceden sifirlamis oldugumuz SAYAC3
ile W yazmanim kiyashyoruz. Eger SAYAC3 en yiksek degere ulasmadiysa
BASILMA kod swrasina gore calismaya devam ediyor ve CEV TAB’dan
goruntiilenecek siradaki sayy1 alarak port B araciligiyla 7 segment’e gonderiyor.
Port A'min 2. bitinin girisinden “high” degerini kontrol ediyor. Eger hayir ise cevap
SIFIRLA alt programina gidiyor. Degilse gecikme yapiliyor ve SAYAC3 1
artirilarak, en yiuksek degerini alincaya kadar dongiiye girerek sirasiyla sayilarn
yazdiryor.

SIFIRLA

Bu alt programda sayilarn sirasini tutan SAYAC3 sifirlanarak, programin
basina doniliyor ve BASLA alt programindan itibaren tim islemler tekrarlaniyor.

DELAY

DELAY'i bir gecikme alt programi olarak tanmimladik. Once SAYAC?2
255’den 0’a kadar 1'er 1'er, ardindan SAYAC1 225'den 1 azaltilip, sonra tekrar
SAYAC2 255’den 0’a kadar 1’er 1'er azaltiliyor. Bu 255x255 kere azaltilmasina
neden oluyor. Islem bitince ¢cagrildiq: yerden program calismaya devam ediyor.

CEV TAB

Bu alt program SAYAC3'in ilgili port B'yve gonderilecek 7 segment
degerinin kayith oldugu yerdir. Sirasi geldiginde ilgili deger buradan alinarak 7
segment uzerinde goriuntileniyor.
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BITIR

Programin sonlandirldig: alt programdir.

SIMULASYON TASARIMI

TR
W vo =2
o
&
-|- BAT i R2 L
- v o .=...
c2 = L SR
IF (]
fin =17
T B —:— E:? . bt
. s+ | g e
Ri . o R
47K REIANT B
REI Ee]1]
n REZ « RS
E — 30 o= =
g i [ | R&
j i || e
==.C1 B . R
1000 . o .
= . R#
b= | ip
EE[]
. Ri0
EET]

7 Segment 12V ile besleniyor. Fakat PIC16F84A 5V ile besleniyor. Her

ikisini ayn1 anda calistirabilmek icin regulator kullandik ve PIC16F84A'y1

5V ile besleyebildik.

* Devre kart1i RC osilatore uygun olarak tasarlandigindan RC osilator
kullandik.

* Yine devre kartinin A portunun 1. bitinden itibaren buton yerlestirilecek
bicimde tasarlandigindan butonlarimizi RA1 ve RAZ2 bacaklarina bagladik.

e PIC16F84A'nin calistirnlabilmesi icin bir gereklilik olarak reset butonu

bagladik Ve butonu da clock girisine bagladik.
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